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1.0 WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacihtecznej (ST) $ wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot w zakresie burzenia ibioeki: czesci scian dziatowych, warstw
posadzkowych, fragmentdécian konstrukcyjnych pod nowe prgeip i otwory drzwiowe,
wykucia stolarki islusarki, wykucie kratek wentylacyjnych i drobnyclermentow osadzonych
w $cianach.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegobtow specyfikac} techniczig stosuje s jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robot obgtych SST

Roboty dotyczace burzenia i rozbiorki elementéw budynku wymiericm w pkt.1.1 obejmuyj
wszystkie czynn&ci umazliwiajgce i majice na celu wykonanie rob6t rozbiorkowych w obiekcie
przetargowym.

Ze wzgkdu na cigly charakter pracy (obiekt e¢xiowo czynny), roboty naky wykonywa
sukcesywnie, a harmonogram robét uzgédnizytkownikiem budynku.

Na czas remontu nalg umazliwi ¢ komunikacg pracownikéw, pacjentdéw i 0sob trzecich.

1.3.1 Wykucie z muru stolarkslusarki.

1.3.2 Rozbidrka wykaczeniowych warstw posadzkowych.

1.3.3 Skucie glazury zZzian.

1.3.4 Odbicie odspojonych tynkow wegtrznych.

1.3.5 Rozbiorka fragmentovécian przy nowych nadp#ach oraz murowanyckcian i scianek
dziatowych zaznaczonych w projekcie architektonyran

1.3.6 Usungcie gruzu z budynku.

1.4 Ogodlne wymagania dotycrce robo6t

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST.01.00.

2.0 MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotycre materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materialéw ich pozyskiwania i sktadowania podar®T.01.00

2.2 Materialy pomocnicze

2.2.1 Rusztowania



Rusztowania nafy montow& zgodnie z dokumentagjtechnicza producenta. Monta
i rozbiorke rusztowania mma powierzy tylko osobom, ktore przeszly szkolenie w tym
zakresie. Monta powinien odbywa sie pod nadzorem uprawnionej osoby. Odbidr ustawionego
rusztowania powinien ldydokonany przez oselio tego uprawniani potwierdzony wpisem do
dziennika budowy.
2.2.2 Deskowania i stemple
Deskowania i zwizane z nimi rusztowania powinny w czasie ickytkowania zapewi
sztywna¢, niezmienné i bezpieczastwo wykonywanych robot.
2.2.3 Pomosty i bariery ochronne
2.2.4 Tymczasowe odgrodzenie terenwtago robotami rozbiorkowymi.
3.0 SPRET
3.1 Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST.01.00
3.2 Sprzt do wykonania robot
Narzedzia pneumatycznewidry, kilofy, oskardy, dggi stalowe, kliny, mioty, topaty, szufle,
przecinaki, pochylnie lub zsypy (rynny).
4.0 TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST.01.00
4.2 Transport materiatow
Materiaty rozbiorkowe powinny K&y wywozone srodkami transportu przystosowanymi do
przewozu materiatu rozbiorkowego do miejsc wyznageb do tego celu.
5.0 WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00
5.2 Zasady wykonywania robot
Wykonanie robét obejmuje napuijace fazy:

— Zabezpieczenie dotygee BHP (ogrodzenie i oznakowanie terenu ngdmego do

prowadzenia robo6t rozbiorkowych, znaki i napisyzsgawcze).
- Przygotowanie placu sktadowego dla materiatow budoych.

— Wykucie z muru stolarki $lusarki



- Rozbiérka fragmentowscian i $cianek wewstrznych zaznaczonych do rozbidrki
w projekcie architektonicznym
— Rozbidrka warstw wykaczeniowych posadzek.

6.0 KONTROLA JAKO SCI
6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.01.00
7.0 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00
7.2 Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovg robo6t jest: szt fi (lub) n?.
llos¢ robot okréla sk na podstawie projektu z uwzdhieniem zmian zaaprobowanych przez
Inzyniera i sprawdzonych w naturze.
8.0 ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.01.00
8.2 Odbior robot
Odbior robot rozbiorkowych powinien by dokonywany zgodnie z wgj podanymi
wymaganiami (pkt.5 i 6)
Podstaw odbioru powinna b
a) petna dokumentacja robocza obiektu,
b) dziennik budowy.
c) zawiadczenia lub protokéty odbioru materiatow z odaysa placu budowy,
d) sporadzenie protokotu kicowego zawiergrego:
- wyniki kontroli stanu elementow konstrukcyjnychbiektu pozostatych po robotach
rozbiorkowych
- wyszczegolnienie uszkodzonych elementow konsyijakch
- terminy i sposoby uswtia uszkodze
9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne zasady podstawy platrsoi
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST.01.00



9.2 Podstawa ptatnéci

Placi st za ustalogilos¢ szt. ni i (lub) n? wg ceny jednostkowe;.

Cena jednostki obmiarowej ustalana wg warunkowtprgewych.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Prawo budowlane na dig stycznia 1995r z géiejszymi uzupetnieniami.

10.2 Roboty bda wykonywane w sposOb bezpieczrigjsle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) i przepisami obowkujacymi w Polsce. Robotygdola wykonywane w sposob bezpieczny,
scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisarowigzujacymi w Polsce.

10.3 Specyfikacje Techniczne wzrych miejscach powotyjsic na Normy, przepisy braowe,
instrukcje. Naley je traktowa jako integralg czs¢ i nalezy je czyt& tacznie z Rysunkami i
Specyfikacjami, jak gdyby tam one wggbwaly. Uwaa sk, ze Wykonawca jest w petni
zaznajomiony z ich zawadada i wymaganiami. Zastosowanieeda miaty ostatnie wydania
Polskich Norm (datowane nie fiiej niz 30 dni przed dat sktadania ofert) o ile nie
postanowiono inaczej.

10.4 Gdziekolwiek wyspuja odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest cstasie
odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie pepym przez polskie prawodawstwo.
Podczas wykonywania robot nayezachowa przepisy zgodnie z: Rozpadzeniem Ministra
Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych z.dB8 marca 1972 w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budomga — montaowych i
rozbidrkowych (Dz. U. nr 13 poz. 93 Rozpgazeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia
1 grudnia 1998 r. w sprawie wprowadzenia olkyawii stosowania niektérych Polskich Norm
dotyczcych bezpieczestwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 98.148.974 z dn. dr@dnia 1998 r.)
ktore nakazuje obowkek przestrzegania bezpiefigeva pracy wg riej wymienionych Polskich
Norm:

PN-N-01307: 1994 Hatas. Dopuszczalne waitchatasu wsrodowisku pracy. Wymagania
dotyczce pomiarow. —tylko wg p. 2.3.

PN-77/C-94136 Obuwie ochronne gumowe. Kaloszehuytgtelektroizolacyjne.

PN-92/P-84684 Odzierobocza. Kombinezony.
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1.0 WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacihtecznej (ST) $ wymagania dotycxe
wykonania i odbioru konstrukcji murowanych wrazadpraami.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoywakmdokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pktl

1.3Zakres robdt objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnéei umazliwiajgce i majce na
celu wykonanie robét murowanych w obiekcie przetargm. Ze wzgddu na cigly charakter
pracy (obiekt cgsciowo czynny), roboty nafy wykonywa sukcesywnie, a harmonogram robot
uzgodné¢ z Uzytkownikiem budynku. Na czas remontu maleumazliwi¢ komunikacg
pracownikéw, pacjentow i 0sob trzecich.

1.3.1 Zamurowanie otworéw wcianach nénych wewrtrznych wykona z cegty ceramicznej
petnej klasy 150 na zaprawie cem.-wap. Rz=3.0 MPa

1.3.2 Wewastrzne sciany dzialowe i uzupetnienigcianek naley wykona& z bloczkow
gazobetonowych odm. 09 na zaprawie cem. — wap. B2¥Pa..

1.3.3 Nadpréa wewrgtrzne wykona z profili stalowych gagcowalcowanych zgodnie z P.T.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST 2godne z obowkrzujagcymi odpowiednimi normami,
przepisami i okrdeniami podanymi w ST.01.00.

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito

z dokumentagj projektowg i poleceniami layniera. Ogolne wymagania dotyce rob6t podano
w ST.01.00.

2.0 MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materialéw ich pozyskiwania i sktadowania podarn®T.01.00

2.2 Materialy

2.2.1 Woda [ PN-EN 1008:2004] - normy asane PN-75/C-04630 Do przygotowania masy

betonowej i zapraw budowlanych stoséwaozna kada wode zdatry do picia z wyjtkiem wod



mineralnych, ze studni, z rzeki lub jeziora o ile rawierag zwigzkow siarkowych, kwasowych
czy zasadowych. Niedozwolone jestyaie wodsciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz
woOd zawierajcych tluszcze organiczne, oleje i mut. - normyagasne PN-75/C-04630.

2.2.2 Piasek [ PN-79/B-06711 ]

Piasek powinien spetniavymagania obovgizujacej normy przedmiotowej, a w szczegdaioio

- nie zawierd domieszek organicznych

- posiada frakcje o ré@nych wymiarach: piasek drobnoziarnisty 0.25+0.5mpiasek
srednioziarnisty 0.5+1.0 mm, piasek gruboziarnis@y+2.0 mm.

2.2.3 Kruszywo mineralne do betonéw [ PN-86/B-06712

Kruszywo powinien speinéa wymagania obowjzujacej normy  przedmiotowej,
a w szczegolnii:

- nie zawierd domieszek organicznych i pylastych

- posiada frakcje przechodge przez sito o oczkach kwadratowych 32 mm. Wzpakei od
rodzaju elementu wymiar najgkiszego ziarna kruszywa powinien ¢oymniejszy od 1/3
najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego okh¥ odlegiadci w swietle miedzy prtami
lezacymi w jednej ptaszczyie prostopadtej do kierunku betonowania. Zalecgraniczne
krzywe uziarnienia kruszywa do betorgzne dla frakcji kruszywa 0+16 mm, 0+32 mm i 0+63
mm podano wg PN-88/B-06250.

2.2.4 Cement portlandzki [ PN-B-3000:1990]

Cement powinien spetniavymagania obovgzujacej normy przedmiotowej, a w szczegagicio

- nie naley stosowdé cementu murarskiego

- w okresie obrionych temperatur (poigj +50C) cementu hutniczego.

- normy zwjzane PN-88/B-3001; PN-80/B-04300; PN-73/B-04302.

2.2.5 Gazobeton [PN-EN-771-4:2004]

Gazobeton powinien spetdiazymagania obovgzujacej normy przedmiotowe;.

2.2.6 Zaprawy cementowe; [PN-65/B-14504]; zapraema.ewap. [PN-65/B-14503].

Zaprawa cementowa marki 5.0 MPa w proporcji cemerdsek = 1:3.5

Zaprawa cem.-wap. Marki 3.0MPa w proporcji cemamépno suchogaszone: piasek = 1.5:1:8
2.2.7 Wapno [PN-90/B-30020]

Wapno powinno speintawymagania obowgzujacej normy przedmiotowej, a w szczegdlcio

nie naley stosowa wapna zbrylonego.



2.2.8 Cegta budowlana kl.150 [ PN-B-12050:1996]

Cegta petna ceramiczna wypalana, o wytrzyswtoasciskanie 15.0 Mpa.

2.2.9 Stal ksztaltowa ggecowalcowana [PN-EN 10025(U)]

2.3 Materiaty pomocnicze

2.3.1 Deskowania

Deskowania i zwizane z nimi rusztowania powinny w czasie ickytkowania zapewmi
sztywna¢, niezmiennéé i bezpieczastwo wykonywanych w nich elementéw konstrukcji
monolitycznych (taw fundamentowych, pogigdw i tp). Dla belek i podggow o rozpgtosci
powyzej 3.0 m deskowania powinny dwykonane z odwrotnstrzatlky robocz w stosunku do
kierunku uggcia deskowania. Wielléé odwrotnej strzatki ugicia nie mae by mniejsza od
maksymalnego przewidzianego ¢gja elementu przy obgieniu catkowitym.

2.3.2 Rusztowania

Rusztowania naly montow& zgodnie z dokumentagjtechniczm producenta. Monta

i rozbiérke rusztowania mmma powierzy tylko osobom, ktére przeszly szkolenie w tym
zakresie. Monta powinien odbywa sie pod nadzorem uprawnionej osoby. Odbidr ustawionego
rusztowania powinien ldydokonany przez oseldo tego uprawniani potwierdzony wpisem do
dziennika budowy.

3.0 SPRET

3.1 Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST.01.0

3.2 Sprzt do wykonania robot

Betoniarka bbnowa, sito do kruszywa, topaty, szpadleygdistalowe, miotki murarskie, kliny,
taczki, wozki dwukotowe (tzw. ,japonki”), myce do cgcia prtow —rczne i mechaniczne,
kastry na zapragy kielnie, szpachle, poziomicegtbwniki murarskie, bloczki.

4.0 TRANSPORT

4.1 Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST.01.00

4.2 Transport materiatow

Materiaty powinny by dostarczanesrodkami transportu przystosowanymi do przewozu
wyszczegolnionych materiatow.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT



5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST.01.00

5.2 Zasady wykonywania robot

Wykonanie robét obejmuje ngpujace fazy:

5.2.1 Ustawienie rusztouia- tam gdzie to nieziine, zgodnie z wymogami bhp

5.2.2 Wykonanie deskowia form.

5.2.3 Przygotowanie zaprawy.zycie zaprawy cementowej max 3 godziny od jej uroiaig
zaprawy cem.-wap. max.5 godzin od jej urobieniafildfach niedopuszczalne jest stosowanie
cegiet potébwkowych. Cegty rozbiorkowe muysby¢ oczyszczone ze starej zaprawy.zéa
sciana powinna by wykonana z materialu z bloczkow betonowych, celyly bloczkow
gazobetonowych jednego wymiaru i jednej klasy.

5.2.4 Murowanie z cegiet i gazobetonu z przestmzega prawidtowych wjzan, wnek
instalacyjnych, otworéw okiennych i drzwiowych. lo& cegiet potébwek nie powinna
przekroczy 15% catej iléci uzytej cegly. Sciana lgdzie murowana do poziomu -0.15. Mur
wykona warstwami do pionu i sznura z zachowaniem prawefgo wizania, grubéci spoin

i odsadzek, uskokow i otworow.

Przy murowaniuscian z cegly ceramicznej o grudmd 24 cm i grubszych, powinnogsstosowa
nastpujace zasady:

- mur wykon& warstwami do pionu i sznura z zachowaniem prawieigo wizania, grubgci
spoin i odsadzek, wyskokow i otwordéw.

- przestrzega prawidtowego wizania z zachowaniem zasady mijanig@ spoin w dwoch
kolejnych warstwach muru co najmniej o 6 cm.

- powierzchnie cegiet zwil/¢ wodg (zwtaszcza w okresie letnim) przed nisdniem zaprawy (dla
unikniecia odcagania wody z zaprawy)

- warstwyscian z cegty ceramicznej wykonywaa zaprawie cem.-wap. Rz=2,0MPa wznoge
rownomiernie na catej dtugoi

- zaprawy uktadarownomiernie w warstwie o gruba ok. 12 mm

- sciany podtune i poprzeczne wykonywaodwnoczénie, z odpowiednim ich

przewpzaniem.

5.2.5 Przestrzeganie okltenej grubdci spoin

5.2.6 Sprawdzenie deskofivaform oraz przygotowanie ich do betonowania



5.2.7 Transport masy betonowe;.

5.2.8 Zagszczanie masy betonowej — uzasadnione techrpologionania.

5.2.9 Pie¢gnacja betonu.

5.2.10 Rozbitérka deskowva rusztowa.

6.0 KONTROLA JAKO SCI

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.01.00

6.2 Kontrola jakosci

Kontrola jakdci wykonanych robét obejmuje oagn

6.2.1 Prawidtowéci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji kejpejementow.
6.2.2 Zwichrowania i skrzywienia powierzchni murdw,

6.2.3 Odchylenia od pionu powierzchni i keglzi muru

6.2.4 Odchylenia od kierunku poziomego gornej poxdgleni kadej warstwy

6.2.5 Prawidtowéci cech geometrycznych wykonanych konstrukcji kejpejementow.
6.2.6 Jw. lecz ostatniej warstwy muru

6.2.7 Odchylenia przecirggych s¢ powierzchni od #a przewidzianego w projekcie
6.2.8 Odchylenia wymiarow otwordéw §wietle agsciezy

6.2.8 Otuliny betonowej stali — zgodnej z wytycznyrojektu konstrukcyjnego.

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robét jest m2 (i, lub) 1m pilastrow. Bé6 robot okréla sk na podstawie
projektu z uwzgjdnieniem obmiarow zaaprobowanych przezyivera i sprawdzonych
w naturze.

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.01.00

8.2 Odbior robot



Odbior robdt murarskich powinien bydokonywany zgodnie z wgj podanymi wymaganiami
(pkt.6). Do odbioru kocowego robdét murarskich kierownik budowy oberdny jest
przedstawd:

a) projekt budowlanyaktznie z ewentualnymi naniesionymi na nim zmianamkohanymi
podczas wykonywania budowy,

b) dziennik budowy,

c) protokéty (lub i ) atesty na materialy budowlajad: cegty, bloczki betonowe i bloczki
z betonu autoklawizowanego oraz wyniki baeg/trzymataciowych betonu,

d) atesty dostarczonych materiatéw (w szczegd@incementu),

e) protokéty z odbiorow mdzyoperacyjnych (np. odbioru deskowania, rusztoaipi)

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne zasady podstawy ptatrsoi

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w ST.01.00

9.2 Podstawa ptatnéci

Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ m2 (lub i) 1m pilastrow wg ceny jednostkowej. Ceeanostki
obmiarowej ustalana wg warunkow przetargowych.

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Prawo budowlane na dig stycznia 1995r z géiejszymi uzupetnieniami.

10.2 Roboty bda wykonywane w sposOb bezpieczrigjsle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) i przepisami obowkrujacymi w Polsce. Robotydda wykonywane w sposob bezpieczny,
scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisarowigzujacymi w Polsce.

10.3 Specyfikacje Techniczne wzrych miejscach powotujsic na Normy, przepisy braowe,
instrukcje. Naley je traktowa jako integralg czes$¢ i nalezy je czyta tacznie z Rysunkami
i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wggbwaly. Uwaa sk, ze Wykonawca jest w pelni
zaznajomiony z ich zawadada i wymaganiami. Zastosowanieeda miaty ostatnie wydania
Polskich Norm (datowane nie fiiej niz 30 dni przed dat sktadania ofert) o ile nie
postanowiono inaczej.

10.4 Gdziekolwiek wyspuja odwotania do Polskich Norm, dopuszczalne jest cstasie
odpowiednich norm Unii Europejskiej w zakresie peym przez polskie prawodawstwo.

10.5 Podczas wykonywania robét nglezachowd przepisy zgodnie z: Rozpadzeniem

Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowjegh z dn. 28 marca 1972 w sprawie



bezpieczéstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budomda — montaowych

i rozbiérkowych (Dz. U. nr 13 poz. 93

Rozporadzeniem Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnlagrudnia 1998 r. w sprawie
wprowadzenia obowrku stosowania niektérych Polskich Norm dotymzxh bezpiecaestwa

i higieny pracy (Dz. U. Nr 98.148.974 z dn. 10 griad1998 r.) ktére nakazuje obamwek
przestrzegania bezpiedstwa pracy wg rej wymienionych Polskich Norm: PN-N-01307: 1994
Hatas. Dopuszczalne waéth hatasu wsrodowisku pracy. Wymagania dotyce pomiaréw. —
tylko wg p. 2.3.

PN-77/C-94136 Obuwie ochronne gumowe. Kaloszehuytgtelektroizolacyjne.

PN-92/P-84684 Odzierobocza. Kombinezony

PN-68/B-10020 ,Roboty murowe z cegty. Wymagariadania przy odbiorze”.
PN-69/B-10023 ,Roboty murowe. Konstrukcje zespoloreglanozelbetowe wykonane na
budowie. Wymagania i badania przy odbiorze”.

PN-68/B-10024  ,Roboty = murowe. Mury  z drobnowymiasmhr  elementow
z autoklawizowanych betonéw komorkowych. Wymagaiiadania przy odbiorze

PN-EN 12620:2004 ,Kruszywa do betonu”.

PN-EN 13139:2003 ,Kruszywa do zaprawy”.

PN-EN-197-1:2002 ,Cement, skiad, wymagania i kngtezgodnéci dotyczce cementu
powszechnegoaytku”.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
ST.01.01
ROBOTY BUDOWLANE

lIl. LEKKIE SCIANKI DZIALOWE
oktadziny scian i sufitow

obudowy instalacji wewretrznych

SPIS TRESCI
1.0 WSTEP
2.0 MATERIALY
3.0 SPRAET
4.0 TRANSPORT
5.0 WYKONANIE ROBOT
6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7.0 OBMIAR ROBOT
8.0 ODBIOR ROBOT
9.0 PODSTAWA PLATNOSCI
10.0 PRZEPISY ZWIAZANE



1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej T) 33 wymagania dotycre wykonania
i odbioru prac zwjzanych z montaem scianek dziatowych , okladaniedtian wewrtrznych
murowanych wykonywaniem obudéw i sufitow podwiesgnz ptyt gipsowo — kartonowych na
ruszcie metalowym oraz sufitbw podwieszonych sysigych kasetonowych na ruszcie
metalowym.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeretargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wedtug punktu 1.1 i wymienionyshpunkcie 1.3 .

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t azanych
z wykonaniem:

1.3.1Scianek dziatowych wewgtrznych

1.3.2 Oktadzin wewgtrznychscian murowanych i stropow

1.3.3 Sufitéw podwieszonych wewtrznych petnych oraz kasetonowych

1.3.4 Obudow pionéw wentylacyjnych i instalacyjnych

1.4 Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST.01.00.

2.0. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padam OST
~Wymagania ogolne”.

2.2 Stosowane materiaty

- ptyty gipsowo — kartonowe Lafarge Nida Gips :

ptyta g — k NIDA Zwykta (GKB)

ptyta g — k NIDA Ogi& (GKF)

ptyta g — k NIDA Woda (GKBI)

- profile metalowe i elementy moagge do konstrukcji nimej: np. elementy konstrukcyjreian
dziatowych profile NIDA U, C, UA

- elementy konstrukcyjne sufitow podwieszonych gedllIDA CD, UD LW



- wetna mineralna,

- akcesoria i elementy montave jak wieszaki, klamry, blachowdty, tasmy uszczelniajce,
kotki rozporowe, masy szpachlowe, kleje gipsoweémta zbrojce i inne wynikajce z zalece
producenta systemu.

Wariantowo maliwe jest zastosowanie materiatéw i technologii eapiapcych porownywalne
parametry techniczne izytkowe.

Uwaga: miejsca zastosowania atomych rodzajow piyt gipsowych dlgcianek oraz obudéw
wraz z okréleniem warunku uzyskania wymaganej klasy odpgecn@gniowej okrélone g
w projekcie architektoniczno-budowlanym.

3.0. SPRET

3.1 Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST.01.00.

3.2 Sprzt do wykonywania robét

- rusztowanie,

- pita tarczowa, pita ptatnica, otwornica,

- n&z do piyt, né@ do wyktadzin

- fata do przygicia,

- papierscierny,

- tarnik,

- wiadra,

- kielnie,

- packi,

- mtotek murarski,

- przecinak murarski.

- wkretaki

Do obrébki ptyt i montau scianek, zabudow i sufitow podwieszonych rglezywaé wytacznie
sprzt zalecany i okrdony przez producenta systemu.

4.0. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu



Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST.01.00. Wykonawca jesbwaizany do
stosowania takichrodkéw transportu, ktore nie wpkymiekorzystnie na jaké wykonywanych
robot.

4.2 Transport materiatow

Transport materiatdw powinien odbyivaic samochodami skrzyniowymi odpowiagiaymi pod
wzgledem typow i ilgci wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robéakceptowanych
przez Ireyniera. Nasrodkach transportu przewone materiaty powinny l#yzabezpieczone przed
ich przemieszczaniem i ukladane zgodnie z instarkcjtransportu. Plyty g-k nalg przenosi
recznie w pozycji pionowej lub przewdzra pomog odpowiednichérodkéw transportowych do
ptyt. Przy obrobce i monta pltyt nale przestrzegawskazowek producenta systemu. Podczas
osadzania piyt naly zwrock uwag; na to, aby nie uszkodznarayy i krawedzi. Aby zapobiec
ewentualnym odksztatceniom lub innym uszkodzenidgtypg-k musz by¢ skiadowane na
ptaskim podtau lub na kantdwkach rozmieszczonych co 50cm. Rhglcesoria powinny hy
zabezpieczone przed wilgadiwptywami atmosferycznymi.

5.0 WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST.01.00.

5.2 Zasady wykonywania robét

1. Piyty gipsowo—kartonowe nale mocow& do konstrukcji nénej szkieletusciany lub
szkieletu sufitu podwieszonego uprzednio zamocogau® konstrukcji ngnej budynku.

2. W miejscach przewidywanego mocowania przybor@nitarnych lub pochwytow nale
w szkielecie wykona odpowiednie wzmocnienia przewidywane przez prodiecsystemu. To
samo dotyczy prowadzenia instalacji elektrycznysariitarnych.

3. Mocowanie ptyt do konstrukcji, paizenia, styki — naley wykonywa starannie wg. wskaaa
instrukcji montau przekazanej przez producenta.

4. Plyty gipsowo—kartonowe jako wykeozenie scian wewrtrznych murowanych natg
mocowa& do odpowiednio przygotowanej ptaszczyzigiany przy pomocy plackéow Kleju
gipsowego rozmieszczonych wdt okreslonej przez producenta.

5. W pomieszczeniach wilgotnych najezastosowa ptyty gipsowo—kartonowe NIDA Woda
(GKBI) impregnowane



6. W miejscach ok&onych w projekcie jako zabezpieczenia przecigggowe naley
zastosowa ptyty gipsowo—kartonowe NIDA Ogie(GKF) lub niepalne ptyty ogniowe RIDURIT
systemu RIGIPS. Miejsca te najewykona szczegolnie doktadnie — wg zalécproducenta
wybranego systemu - w celu ggniecia wymaganego stopnia zabezpieczenia
przeciwpagarowego okrdonego dla danego elementu w opisie technicznym
i przeciwpaarowym zawartym w projekcie i ekspertyzie p.po

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.01.00.

6.2 Kontrola jakosci wyrobow sciennych i zapraw

1. Dostarczane na plac budowy materiaty i zapraalezg kontrolowa& pod wzgédem ich
jakosci. Zasady dokonywania takiej kontroli powinienalgt kierownik budowy w porozumieniu
z inzynierem.

2. Kontrola jakéci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materialwyroby maj
za&wiadczenie o jakii wystawione przez producenta oraz na sprawdzewi@sCiwosci
technicznych dostarczonego wyrobu na podstawieliada doraznych.

3. W przypadku braku #aiadczenia o jakei lub gdy zachodzi obawage dostarczone wyroby
nie odpowiadaj wymaganym normom luk¥wiadectwom ITB, nalgy przeprowad#d we
wiasnym zakresie badania makroskopowe, a w razieqday i laboratoryjne.

4 Wyniki odbioru materiatéw i wyrobéw powinny bykazdorazowo wpisywane do dziennika
budowy.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m.

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.

8.2 Sposbb odbioru robét



Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektowg i wymaganiami layniera jeeli 3
wykonane i sprawdzone wszystkie pomiary i atesty.

8.3. Podstawa odbioru robot wykonanigcianek i sufitow

Podstaw dla odbioru rob6t powinny stanodunastpujace dokumenty:

- dokumentacja techniczna,

- dziennik budowy,

- za&wiadczenia o jakei materiatow i wyrobow dostarczonych na bugqwzez producentow,
- protokoty odbioru poszczegolnych etapow robokzegodlnie zanikacych, jezeli odbiory te nie
byly odnotowane w dzienniku robot,

- ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byty wykeane przed odbiorem budynku.
Odbidr roboét powinien giodbywa& po osadzeniu stolarki {oieznic) i catkowitym wykonaniu
scianek, oktadzin czy sufitow

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$ai podano w ST.01.00.

9.2 Platnasé¢

Ptatnaci beda dokonywane na podstawie obmiaru rob6t zgodnietzpR ST.

Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.

Cena obejmuje odpowiednio:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe

- zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatow

- uporzdkowanie miejsca prowadzenia robot

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

PN-B-79405 Piyty gipsowo - kartonowe

PN-75/B-14505 Zaprawy budowlane gipsowe i gipsovapi&nne.

PN-96/B-02874 - ptyty gipsowo - kartonowe jako Mé&ib/ niepalne
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1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotyege wykonania
i odbioru robot zwgzanych z wykonaniem tynkéw i oktadzin wegtrznych.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmeretargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wedtug punktu 1.1 i wymienionysehpunkcie 1.3 .

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t azanych
z wykonaniem :

- Tynkoéw wewrgtrznych

- Oktadzin wewstrznych — ptytki ceramiczne.

Uwaga : oktadzinycian i stropow ptytami gipsowo kartonowymgtej s;

w rozdziale Il — lekkigcianki dziatowe i obudowy

1.4 Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST.01.00.

2. 0. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanST.01.00.
~Wymagania ogolne”.

2.2 Stosowane materiaty

cement, wapno, woda, piasek,

gtadz tynkowa gipsowa,

gotowe mieszanki tynkarskie jedno i dwuwarstwowe,

ptytki ceramiczne — glazura,

listwy narazne systemowe metalowe

zaprawa klejowa do glazury,

izolacja przeciwwilgociowa — folia w ptynie pod glag.

2.3 Wymagania dla materiatow

cement [PN-B-19701:1997]

wapno [PN-B-30020:1999]



piasek [PN-79/B-06711]

woda [PN-75/C-04630].

3.0. SPRET

3.1 Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST.01.00.

2.2 Sprzt do wykonywania robo6t

pojemniki na zapragy pace metalowe, kielnie, rusztowania.

4.0. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST.01.00.

Nalezy dostosowa sic do wymagéa okreslonych przez producenta materiatow.

5.0. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST.01.00.

5.2 WyszczegOdlnienie robot

Tynki istniegce w poszczegodlnych pomieszczeniach do indywiqualoeny technicznej
z udziatem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego —esoontu lub skucia. Wsinie przyjmuje @i
zakres skucia tynkow istnigelych do 20% powierzchscian.

- w pomieszczeniach - na projektowanych zamurovedniatworow i nowychsciankach
dziatowych tynki cem.-wap. Il kat.,

- w $cianach istnigjcych uzupetnienia tynkiem cem.-wap. Il kat.

- w miejscach okrdonych w projekcie licowaniécian wewrtrznych ptytkami ceramicznymi —
glazurowanymi. Mocowanie do podi na zaprawklejowg do glazury z fug biak.

- glazura — do petnej wysoka scian.

- w miejscach okrdonych projektem wykon@afartuchy z ptytek ceramicznych.

5.3 Warunki przystapienia do wykonywania wypraw

Do wykonywania wewetrznych wypraw tynkarskich z mas najeprzystpowa w okresie
ustalonej bezdeszczowej pogody, przy temperaturgemieszczeniach nieasizej n +5°C.

5.4 Wymagania techniczne dla zaprawy w stang&viezym (nie stwardniatym).



Zaprawa w stanigwiezym powinna by jednolita, nie wykazywa segregacji sktadnikéw,
spienienia oraz obeckm zanieczyszcze obcych, grudek nierozpuszczonego Kleju,
niedogaszonych ggtek wapna i ziaren kruszywagm@dnicy powyej 0,5mm.

5.5 Nanoszenie zapraw PMT/W

Plastyczy zapraw tynkarska naley nanost na sciany i sufity w postaci cienkich wypraw
wewretrznych, mechanicznie lulgaznie, jedno- lub dwuwarstwowo.

5.6 Wykonywanie oktadzin z ptytek ceramicznych

Oktadziny wewntrzne wykondé z ptytek ceramicznych glazurowanych w kolorze yesn-
wedtug wskazéa projektu aramacji wretrz.

5.7 Zasady wykonywania oktadzin ceramicznych

1. Oktadziny ceramiczne powinny dymocowane do podia z warstwy wyréwnupca lub
bezparednio do rownego i gtadkiego pod&tynku

2. Dopuszczalne odchylenie kredwi ptytek od kierunku poziomego lub pionowego pasvinno
by¢ wicksze nz 2 mm/m, odchylenie powierzchni oktadziny od ptayzny nie wiksze nk

2 mm na dhugéci dwumetrowej faty kontrolnej.

6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.01.00.

6.2 Odbior zaprawy stwardniatej

1. Odbiér kacowy wyprawy pod wzglddem jakdci powinien by wykonany Wiaciwosci
hydrofobowe wyprawy naly sprawdzt przez polanie wagdotynkowanej powierzchni — woda
powinna sptywda po scianie wgskim strumieniem nie rozlewg sk po powierzchni i nie
wsigkajac w nig, a krople wylane na poziggrpowierzchng nie powinny wsikaé w wyprawe
przez okres co najmniej 1 godz. Odpdihoa tworzenie giwykwitow solnych nalgy sprawdzt
przez polewanie wyprawy wad- miejsca, uprzednio polane wpgo wyschngciu nie powinny
wykazywa& biatego nalotu, wykwitéw solnych.

6.3 Materiaty ceramiczne

Nalezy przeprowadzi na budowie sprawdzenie zgodop klasy materiatow ceramicznych
z projektem, trzymanie , kalibru” ptytek w catej noia materiatu, stan techniczny w zakresie
szczerb i pknie¢ oraz ksztattu plytek.

7.0 OBMIAR ROBOT



7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest —m>2.

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.

8.2 Warunki techniczne odbioru

1. Badanie podim, zalenie od jego rodzaju (mur ceglanyciany z elementéw
prefabrykowanych, tynk), natg przeprowadz& zgodnie z warunkami odbioru podanymi dla
tych robét budowlanych. Badanie powinno polega:

- sprawdzeniu protokotow odbioru robot poprzedaggh,

- sprawdzeniu przygotowania podo

2. Zbadanie podkfadu lub warstwy wyréwgegj; w przypadku klejenia ptytek nale zbada
grubas¢ warstwy kleju. Prawidiow&® wykonania podkladu powinna bysprawdzana przy
odbiorze cgéciowym przez ogldziny zewrtrzne i pomiar.

3. Badanie materiatdbw oktadzinowych i ewentualniejdw (w przypadku okladzin z piytek
przyklejanych) naley przeprowadza posrednio na podstawie gaiadczé o jakaci i zapisow
w dzienniku budowy. Bezgeednio naley sprawdza dobor kolorystyczny ptytek, brak rys lub
odpryskow itp.

4. Badanie gotowej oktadziny powinno polége sprawdzeniu:

- nalezytego przylegania do podkiadu przez lekkie opukieaokiadziny w kilku dowolnie
wybranych miejscach: gluchywick wskazuje na nieprzyleganie oktadziny do podktadu,

- prawidtowaci przebiegu spoin przez nagnigcie cienkiego sznura wzdtu dowolnie
wybranych spoin poziomych i pionowych oraz pomialclylern z doktadnécia do 1 mm
(sprawdzenie za pomg@oziomicy i pionu murarskiego),

- prawidtowdaci uksztattowania powierzchni oktadziny przez pozgihnie w prostopadtych do
siebie kierunkach taty kontrolnej o diugd2 m w dowolnych miejscach powierzchni oktadziny
i pomiar wielkaci prz&witu za pomog szczelinomierza z doktadéma do 1mm,

- wizualnym szeroki stykow i prawidtowdci ich wypetnienia, a w przypadkach bgdygch

watpliwosci — przez pomiar z doktadéada do 0,5mm,



- jednolitcci barwy ptytek.

8.3 Dopuszczalne odchylenia w wykonaniu oktadziny

Odchylenie krawdzi ptytek od kierunku poziomego i pionowego nievomno by wigksze ni
2 mm/m, odchylenie powierzchni okfadziny od ptagzew nie wiksze nk 2 mm na diugeri
taty dwumetrowej.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w OST ,Wymagania ogoélne”.
9.2 Platnaci

Ptatnaci beda dokonywane na podstawie obmiaru robét zgodnietzpR ST.

Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.

Cena obejmuje odpowiednio:

- przygotowanie podi@ pod tynki,

- wykonanie tynkow,

- przygotowanie podta pod ptytki ceramiczne,

- utozenie ptytek

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

Normy i swiadectwa:

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie cech fimych i wytrzymatéciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymaganbadania przy odbiorze.
PN-75/C-04630 Woda do celow budowlanych. Wymagabadania.
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1.0.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotycge wykonania
i odbioru robot zwgjzanych z wykonaniem posadzek .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmeretargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wedtug punktu 1.1 i wymienionyshpunkcie 1.3 .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t azanych
z wykonaniem posadzek :

1.3.1 Posadzki z gresu

1.3.2 Wyktadzina winylowa

1.4. Ogoblne wymagania dotyczce robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST.01.00.

2.0.MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST.01.00.
2.2. Stosowane materiaty

1. Posadzki z ptyt posadzkowych GRES o pothzgnej odporniei na scieranie — jak dla
pomieszczé uzyteczngci publicznej naley wykona razem z cokolikami wys. okoto 7 cm.

Na schodach natg zastosowaptytki stopnicowe antypdizgowe ryflowane

Nalezy zastosowagres monolityczny o min. parametrach :

- stopiéi twardaci klasa 8 (skala Mohsa)

- stopiér odporndci nascieranie klasa 5

- stopiés odporndci na plamienie klasa 3

- nasikliwos¢ < 0,1%

2. Posadzki z terakoty wykofiav pomieszczeniach sanitariatéw, tazienek, pomhrtieznych
przy scianach wykaczanych glazur- uktadanie bez cokolikow. Piytki ceramiczne szidine

3. Materiaty stosowane do wykonywania posadzek ytegt ceramicznych, gresu powinny

odpowiadé wymaganiom norm pastwowych (PN i BN), a w odniesieniu do materiatéie n



znormalizowanych — wymaganiom okienym w swiadectwach dopuszczenia tych materiatow
do stosowania w budownictwie ogdinym.

4 Materiaty powinny b§ zaopatrzone w etykietlub nadruk na spodzie, umioviajace ich
identyfikacg, okreslajace co najmniej: nazgvmateriatu i producenta, symbol barwy i wzoru,
ilos¢, dat produkcji, a w przypadku klejow — sposéb ictycia. Powinien by réwniez podany
numer normy luBwiadectwa dopuszczgjego do stosowania w budownictwie.

5. Do przyklejania ptytek ceramicznych najestosowa kleje zalecane przez producenta ptytek
oraz w obowjzujacych instrukcjach technologicznych. Stosowane kigpavinny zapewnia
trwate pohczenie posadzki z podkiadem i nie powinny oddziatyszkodliwie na podkiad.

6. Wykladzina zmywalna - winylowa - trudkmteralna, trudnozapalna, antyhingowa.
Przyklejanie wraz z cokolikiem wywigiym nasciare na wys. 8 cm. Ukladanie na wylewce
samopoziomujcej wyréwnugcej podiae betonowe z iyciem klejow zalecanych przez
dostawe wyktadziny.

2.3. Dylatacje w konstrukcjach posadzek

1. W konstrukcjach posadzek powinnyc¢bywzgkdnione szczeliny: dylatacyjne, izolacyjne
I przeciwskurczowe.

2. Szczeliny dylatacyjne powinny wgpbwa w miejscach dylatacji konstrukcji budynku oraz
w miejscach, w ktdrych zachodzi potrzeba wyelimiaova szkodliwego wptywu rozszerzalco
cieplnej i gcznienia materiatow.

3. Szczeliny izolacyjne powinny bystosowane dla oddzielenia posadzki od elementow
konstrukcji budynku. Szczeliny izolacyjne powinnysipowa w miejscach zmiany grukoi
podkiadu oraz w miejscach stykwznych konstrukcji posadzek.

4. Szczeliny przeciwskurczowe nayewykonywa w podktadach z zaprawy cementowej lub
betonu. Powinny one dziélpowierzchng posadzki na pola o powierzchni nieckszej niz 9 ne.
Szczeliny przeciwskurczowe w podktadzie cementowgowinny by wykonywane jako
nackcia o gebokasci rownej 1/3 — 1/2 grubdoi podktad.

3.0. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w ST.01.00.

3.2. Sprat do wykonywania robot

- nazyce,



- pity widiowe,

- przecinaki,

- wiertta.

- packi

4.0. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST.01.00.

4.2. Transport materiatow

Materiaty posadzkowe moa przewozi samochodami dostawczymi, skrzyniowymi
zabezpieczonymi przed przesgoiem lub zawilgoceniem.

5.0. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonywania robotOgolne zasady wykonywania robdét podano
w ST.01.00.

5.2 Wykonywanie konstrukcji posadzek z wykéczeniem ptytkami ceramicznymi typu gres
lub terakota na poditozu betonowym

Posadzka powinna zapewrmchrore przed wilgoca w pomieszczeniach mokrych.

Wymagania podstawowe

1. Klejenie do uprzednio oczyszczonego i przygotwygd podiea betonowego za pompgleju
wskazanego przez producenta do klejenia ptytekntieznych.

2. Przy uktadaniu ptytek nalg zachowa fuge migdzy ptytkami grubéci 3mm z wykaczeniem
fuga barwiona fabrycznie w kolorze dobranym do kolotytgk.

3. Cokoliki dla posadzki z ptyt Gres — wykd@natego samego materiatu, uszczelnienie gdryi
posadzl a cokolikiem przy gyciu silikonu.

4. Wyktadzire winylowa zmywalry przykleja& do poditaa betonowego wyrownanego wylegvk
samopoziomujca przy wyciu klejow zaleconych przez producenta wybranejkiagziny.
Cokolik wykon& poprzez wywingcie wyktadziny podtogowej, na stykféciany z posadzk
wykona faset o promieniu 4cm.

6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST ,Wymagania ogélne”.

6.2 Kontrola jakosci robot



1. Sprawdzenia zgoded 2z dokumentag] projektowo-kosztorysowv powinny by
przeprowadzone przez poréwnanie wykonanej posadzgrojektem technicznym i opisem
kosztorysowym oraz stwierdzenie wzajemnej zgddnoa podstawie ogtlzin oraz pomiaru
posadzki, a w odniesieniu do konstrukcji posadzela-podstawie protokotéw gdzyfazowych

i zapisow w dzienniku budowy.

2. Dopuszczalne nierowsa badane przy przyieniu dwumetrowej taty kontrolnej w dowolnym
kierunku nie powinny bywieksze nk 2mm.

3. Dopuszczalne odchylenie powierzchni posadzkpladzczyzny poziomej nie powinno dy
wigksze nk 2mm/m i 5mm na catej diugoi lub szerokéci pomieszczenia.

7.0 OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST.01.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jestms.

8.0 ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.01.00.

8.2. Sposdbb odbioru robét posadzkowych

8.2.1. Odbior materiatow

1. Odbidér materiatéw powinien Bbydokonany bezgwmednio po ich dostarczeniu na budow

2. Odbior materiatdow powinien obejmogvaprawdzenie ich wkaiwosci technicznych zgodnie
z wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowychdwiadectw dopuszczenia do stosowania
w budownictwie.

3. Sprawdzenie materiatdw najeprzy odbiorze robét zakezonych przeprowadziposrednio
na podstawie zapiséw w dzienniku budowy kwiadczeé (atestow) z kontroli producenta,
stwierdzagcych zgodné¢ uzytych materiatdw z dokumentacijtechniczig oraz widciwymi
normami.

8.2.2. Odbior podkiadu

Odbiér powinien by przeprowadzony w nagiujacych fazach robot:

- podczas uktadania podktadu,



- po catkowitym stwardnieniu podktadu i wykonaniadania wytrzymalkxi na sciskanie na
prébkach kontrolnych.

Odbior powinien obejmowa

- sprawdzenie prawidtowoi utozenia podkiadu,

- sprawdzenie w czasie wykonywania podktadu jegdgici w 3 miejscach w pomieszczeniu:
badania naley przeprowad@ metody przektuwania z doktadsoig do 1mm,

- sprawdzenie wytrzymaioi podkiadu na@ciskanie i zginanie,

- sprawdzenie rowrssi podkiadu przez przyktadanie w dowolnych miej$cackierunkach
dwumetrowej faty kontrolnej; odchylenia stangee przéwity pomicdzy fat i podkiadem
nalezy mierzy¢ z doktadnéciag do 1mm,

- sprawdzenie odchyteod ptaszczyzny poziomej lub oklenej wyznaczonym spadkiem za
pomoa dwumetrowej taty kontrolnej i poziomicy; odchylamaley mierzy¢ z doktadnécia do
1mm,

- sprawdzenie prawidiowoi osadzenia w podkiladzie elementéw dodatkowych utgw
podtogowych, ptaskownikéw lubakownikéw wzmacniajcych pohczenia posadzek, dzielych
je na pola itp.); badanie nalewykona przez ogtdziny,

- sprawdzenie  prawidtowoi wykonania  szczelin  dylatacyjnych, izolacyjnych
i przeciwskurczowych.

8.2.3 Sprawdzenie warunkow przysienia do robot posadzkowych

1. Przed przygpieniem do wykonywania posadzki najesprawdzé:

- temperatuf pomieszcze,

- wilgotnas¢ podktadu.

2. Badanie temperatury powietrza nglevykona za pomog termometru lub termografu.

3. Badanie wilgotngci powietrza nalgy wykona za pomog higrometru.

4. Wyniki bada temperatury, wilgotnii wzgledne] powietrza oraz wilgotdoi podktadu
powinny by wpisane do dziennika budowy.

8.2.4. Odbidr kacowy robot posadzkowych

Sprawdzenia zgodsoi z dokumentagj projektowo—kosztorysoavpowinny by przeprowadzone
przez porownanie wykonanej posadzki z projekterhrieznym i opisem kosztorysowym oraz
stwierdzenie wzajemnej zgoditd na podstawie ogllzin oraz pomiaru posadzki,



a w odniesieniu do konstrukcji podtogi — na podstaprotokétow odbiorow midzyfazowych
wg zapiséw w dzienniku budowy.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrssi podano w OST ,Wymagania ogoélne”.
9.2 Pfatnaici

Ptatnaci beda dokonywane na podstawie obmiaru robét zgodnietzpR ST.

Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.

Cena obejmuje odpowiednio:

- dostarczenie materiatu na budpw

- wykonanie podiga pod posadzk

- wykonanie posadzki wraz z cokolikami

10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

BN-89/6747-25

PN-82/B-02020

PN-79/B-06711
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1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotyege wykonania
i odbioru robot zwgzanych z wykonaniem stolarki okiennej i drzwiowej

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmeretargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wedtug punktu 1.1 i wymienionyshpunkcie 1.3 .

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t azanych
Z pracami :

Stolarka okienna — okna jednoramowe rozwieralnoyineh

Stolarka okienna — okna drewniane potaciowe.

Drzwi wewrgtrzne ptytowe

1.4 Ogodlne wymagania dotycrce robo6t

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST.01.00.

2.0. MATERIALY

2.1 Ogdlne wymagania dotycre materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania

podano w OST.01.00. ,Wymagania ogolne”

2.2 Stosowane materiaty

stolarka okienna jednoramowa drewniana rozwieramthylna,

drzwi wewrgtrzne — wg systemu producenta

stolarka zewetrzna — drewniana, stalowa ( wymagania w zakresieezpieczenia oraz pjd
oscieznice okienne systemowe,

oscieznice drzwiowe wewgtrzne regulowane

uszczelki obwodowe,

pianki uszczelniage, kity,

parapety okienne drewniane

listwy drzwiowe, inne wykaczapce,

materiaty pomocniczeruby, wkrty, kotki, taczniki stalowe.

i inne niezlgdne dla systemowego zamontowania elementéw stalarki



Materiaty jak : okna ppo — ogniowe, oraz zabezpieczeniowe musasiadd wymagane atesty
i aprobaty techniczne.

3.0. SPRET

3.1 Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST.01.00.

3.2 Sprzt do wykonywania robo6t

wiertarki,

diuta,

wkretaki,

4.0. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST.01.00.

4.2 Transport materiatow

Stolarka okienna, drzwiowa oragwietliki i klapy mog by¢ przewaone samochodami
skrzyniowym lub dostawczymi, w trakcie transportkna i drzwi musz by¢ zabezpieczone
przed przesuwaniem i uszkodzeniem. Uwaga — okmespgatowane dda oszklone. Wszystkie
elementy w dostawie w komplecie ggeznicami lub innymi elementami mocigymi .

5.0. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST.01.00.

5.2 WyszczegOdlnienie robot

Drzwi wewretrzne ptytowe gtadkie zsoieznicami regulowanymi obejmggymi cab grubcé¢
sciany — w przygtym systemie skrzydta gtadkie s@eznice wykaiczone fabrycznie. Wszystkie
w/w drzwi wewrgtrzne o jednolitym wykaczeniu wg kolorystyki aramacji wretrz wyposaenie
w zamki standardowe z wkiaglpatentow, drzwi do kabin wc nals wyposay¢ w zamki typu
tazienkowego oraz w dolnej gzi skrzydet osadzikratke wentylacyjr.

5.3 Zasady wbudowywania stolarki budowlanej

5.3.1 Wbhudowywanie stolarki okiennej

1. Stolarka okienna osadzana jestdmi@ach z wgarkami



2. Przed osadzeniem stolarki nalesprawdzt stan dciezy po demontau istniegcych okien.
W przypadku wysipujacych wad w wykonaniu sgiezy lub zabrudzenia powierzchnimezy,
oscieza naley naprawt i 0Cz\scic.

3. Przed wykonaniem nowych okien naledokon& pomiary z natury uwzgtiniagc zasad
widocznej w elewacji na szerad@®2cm acieznicy

4. Rozmieszczenie punktéw zamocowania stolarkiroleg wg wskaza producenta. Odlegio
punktéw zamocowania i wymiary otworOw mierzymy ockedzi przecgcia st ptaszczyzny
wegarka z ptaszczyanoscieza.

5.3.2 Osadzanie i uszczelnianie stolarki okiennegeiezach

1. Sprawdzone i przygotowangécteze, tj. 0 naprawionych uszkodzeniach i nierédaiach oraz
oczyszczonych z pylu powierzchniach, rglevstawt stolarke okienrg na podktadkach lub
listwach.

2. W zalendsci od rodzajow dcznikdw zastosowanych do zamocowania stolarkizyabsadzé

w sposoéb trwaly ich elementy kotyge w Gciezach.

3. Ustawienie okna natg sprawdzé w pionie i poziomie oraz dokotigomiaru przeitnych.
Dopuszczalne odchylenie od pionu i poziomu nie powi by wieksze nk 2mm na 1m
wysokasci okna, jednak nie wcej niz 3mm na catej diugmi elementdw écieznicy. Odchylenie
oscieznicy od plaszczyzny pionowej nie @ by wicksze nk 2mm. Rénice wymiarow
przekgtnych nie powinny by wieksze nk 2mm przy diugéci przelgtnej do 1m, 3mm — do 2m,
4mm — powyej 2m diugdci przektnej.

4. Po ustawieniu okna nale sprawdzé sprawné¢ dziatania skrzydet przy otwieraniu
i zamykaniu. Skrzydta powinny rozwigraie swobodnie, a okucia dzigtdez zahamowai przy
zamykaniu dociskaskrzydta do écieznicy.

5. Zamocowaniagieznic naley dokon& za pomog tacznikow typu zaczepow, gwintowanych
hakow do écieznic, wkretow wkrecanych do drewnianych klockéw wsamezu kotew Z, tulei
rozpieranych itp.

6. Zamocowane okno naleuszczelni pod wzgédem termicznym przez wypetnienie szczeliny
migdzy @scieznica a Gciezem materiatem izolacyjnym dobrze ubitym i dopusnyzo do
stosowania do tego celu.

7. Osadzenie parapetow ngtewykonywa po osadzeniu i zamocowaniu okna; w tym celu

nalezy wykué¢ w pionowych powierzchniachsoiezy bruzdy dostosowane do gruled parapetu.



Osadzt parapet na zapraw cementow. Dla prawidlowego zamocowania parapetu
i zapobigenia ewentualnym przeciekom wody $giarne podokienm parapet powinien gy
wpuszczony na state w specjalnie do tego celu wgkgnwigb w progu dcieznicy. Styki
parapetu uszczelhiz gsciezem.

8. Po osadzeniu okna nzjeodpowiednio wyrOwna zapravg cementow ze spadkiem na
zewngtrz fragmentsciany pod oknem i wykorgaobréblke z blachy aluminiowej malowanej
proszkowo.

9. Osadzone okno po wykonaniu wszystkich pracazawiych z jego z osadzeniem rgle
doktadnie zamkax.

5.3.3 Whudowywanie stolarki drzwiowej

5.3.3.1 Wbudowywanie soieznic drzwi w mury grube iscianki dziatowe Zaprojektowano
oscieznice drzwiowe regulowane — obejmcg cay szerokdé¢ oscieza otworu drzwiowego

i zapewniagce wymagan (opisam w projekcie) szerokd przegcia w swietle otwartego pod
katem 90 skrzydta.

1. Doktadnd¢ wykonania écieza powinna by zgodna z wymaganiami wykonywania robot
murowych. Odlegtéci migdzy punktami mocowaniasoieznicy nie powinny by wicksze ni
75cm, a maksymalne odlegiy od naray oscieznicy — nie weksze ni 30cm.

2. Gscieznice po ustawieniu do poziomu i pionu nalemocowa za pomog kotew lub hakow
osadzanych w murze.s€eznice powinny mié réwniez zabezpieczone przed korozja od strony
muru.

3. Szczeliny powstate ponudzy asciezem a dcieznica po osadzeniu &gieznicy w sciany
zewretrzne naley wypeinc na obwodzie materiatem izolacyjnym, dopuszczonym d
wykonywania tego rodzaju robot — np. piamgoliuretanow.

5.3.3 Okucia budowlane kdy wyrob stolarki budowlanej, powinien wyposaony w okucia
zamykajce, hczace, zabezpieczgge i uchwytowo-ostonowe. Okucia powinny odpowiada
wymaganiom norm pestwowych, a w przypadku braku takich norm — wymagranokreslonym

w $wiadectwie ITB dopuszczggym do stosowania wyroby stolarki budowlanej wypose

w okucie, na ktére nie zostata ustanowiona nornmaic@ stalowe powinny ldyzabezpieczone
fabrycznie trwatymi powtokami antykorozyjnymi i wgkczone farh proszkowg lub mosgzne.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t



Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.01.00.

6.2 Kontrola jakosci i odbior wyrobow stolarskich i szklarskich

1. Zasady prowadzenia kontroli jako powinny by zgodne z wytycznymi

producenta stolarki lub elementow klap

3. Dla dokonania oceny jakt wyrobow stolarki budowlanej nalg sprawdzéa: zgodnd¢
wymiaréw, jaké¢ materiatdw, z ktorych stolarka budowlana zostaikamana, prawidtowa
wykonania z uwzgldnieniem szczegdtow konstrukcyjnych, sprawénadziatania skrzydet
i elementéw ruchomych oraz funkcjonowania é@ku

4. Dla sprawdzenia zgodém wymiaréw gtdbwnych, szczegdétowych i luzéw (skreyd
i elementéw ruchomych) nafe porowna& wyniki dokonanych pomiaréw ocenianej partii
z wymiarami zawartymi w polskich normach:

- wedtug norm przedmiotowych — dla wymiarow szczegg§ch elementéw,

- wedtug ustale tabelarycznych — dla luzéw gxi ruchomych.

5. Dla stwierdzenia spetniania wymaga zakresie jakéci materiatdw nalgy porowna wyniki
ogledzin z wymaganiami norm przedmiotowych.

6. Dla stwierdzenia prawidtowoi wykonania wyrobu i jego szczeg6téw konstrukcyghyaley
poréwna& wyniki ogledzin i pomiarow w zakresie:

- szczeg6toéw konstrukcyjnych wg norm przedmiotowwgitobow,

- rozmieszczenia okuyich wielkasci i ilosci wg norm przedmiotowych na wyrob,

- oszklenia,

- pokrycia powtokami zabezpieczaymi lub malarskimi.

Sprawdzenia sprawio dziatania skrzydet i elementéw ruchomych orazkftjonowania okél
naleey dokon& przez kilkakrotne otwarcie i zamkuaie skrzydet oraz uruchomienie
mechanizmow oktizgodnie z normami na metody badsien i drzwi.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest:

- stolarka -m?

- obrébki, parapety m?



8.0. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.01.00.

8.2 Zakres odbioru robot

1. Przy odbiorze robét nate przeprowadza nastpujace badania dnlgce podstaw do oceny
jakosci tych robot:

- badanie konstrukcji, w ktérej osadzonesgyby,

- badanie okéi systemow otwierania

- badanie materiatow w tym réwrieszklenia,

- badanie jakgci wykonania.

Badanie materiatow natg przeprowadz& zarowno przed rozpoeziem robot, jak i po ich
zakaczeniu. Badania konstrukcji, w ktérej osadzore szyby, okd i materiatdbw nalgy
przeprowadza na zgodné&é z dokumentagj projektows, odpowiednimi normami oraz innymi
dokumentami okrdajacymi cechy materiatu, o ile stanawne integrala czes¢ dokumentacii
techniczne,;.

Po przeprowadzeniu kontroli jaé@ materiatow i robot naley sporadzi¢ protokot, w ktorym
powinna by zawarta ocena ich wykonania.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotycyce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatr$ai podano w ST.01.00.

9.2 Pfatnaici

Ptatngci beda dokonywane na podstawie obmiaru rob6t zgodnietzpR ST.

Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.

Cena obejmuje odpowiednio:

roboty przygotowawcze i pomiarowe

zakup stolarki okiennej

zakup stolarki drzwiowej

dostarczenie stolarki na budew

wbudowanie okien , drzwécianek przeszklonych oraz klap

obréble otworow okiennych i drzwiowych oraz wokot elemento

osadzenie parapetow i innych elementéw wigizapcych.



10.0 PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot

Instrukcja wbudowywania okien i drzwi balkonowycdte@nianych zewgtrznych
w sciany o ra@nej konstrukcji B-1 (PR 5)85. COBP Budownictwa Quggjo,
Warszawa 1985.

Wytyczne projektowania i wykonywania przeszkleszyb zespolonych
-Instrukcja nr 183 ITB, Warszawa 1975.

PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Végiania i badania
PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i baddsizhniczne przy odbiorze
PN-86/B-13052 Szkito budowlane. Szkto ptaskie okeenagnione
PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat

BN-75/6821-02 Szkto budowlane. Szyby zespolone

BN-79/7150-01 Stolarka budowlana. Pakowanie, praegivanie i transport
BN-82/7150-04 Stolarka budowlana. Drzwi i okna.mgrologia
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1.0. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotyege wykonania
i odbioru robot zwjzanych z malowaniestian i sufitow

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmeaetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wedtug punktu 1.1 i wymienionyshpunkcie 1.3 .

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot :

- malowaniescian wewmrtrznych

- malowanie sufitbw wewgtrznych

1.4 Ogodlne wymagania dotycrce robo6t

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST.01.00.

2.0. MATERIALY

2.1 Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST.01.00.
2.2 Stosowane materiaty

- gips szpachlowy,

- srodki gruntugce,

- farby akrylowe wewetrzne,

- farby i powtokiscian systemowe firmy C/S Polska (PW1, PW5, TW1)

2.3 Wymagania dla materiatow

Farby powinny odpowiadavymaganiom norm gatwowych i mi€ swiadectwa dopuszczgje
do stosowania.

- do zabezpieczenia elementow drewnianych zyalazy¢ farbe posiadajca odpowiedm
aprobag techniczi

- do malowania sufitbw pomieszazemokrych naley uzy¢ farbe dyfuzyjma, o duej
przepuszczalrii pary wodnej

3.0. SPRET

3.1 Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w ST.01.00.



3.2 Sprzt do wykonywania rob6t

- wiadra,

- pedzle,

- watki,

- szpachle,

- drabiny,

- rusztowania.

4.0. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST.01.00.

4.2. Transport materiatow

Materiaty mog by¢ przewaone samochodami skrzyniowymi z plandelkib dostawczymi
zamkngtymi.

5.0. WYKONYWANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w OST ,Wyanga ogolne”.

* Elementy stolarki okiennej, drzwiowej wraz z \i&tmi wykaiczagcymi nalezy dostarczy na
budowe wykonczone fabrycznie.

5.2 Malowaniescian i sufitow

- malowanie podigy i ptyt gipsowo-kartonowych, spoinowanie, szpagidaie,

- fluatowanie tynkow wewgtrznych gtadkich emulgjgruntupca,

- malowanie tynkow wewrznych farly akrylowg do pomieszcze wilgotnych (np. wezlty
sanitarne)

- haniesienie powtok malarskich systemowych

5.3 Warunki ogodlne przysapienia do robot malarskich

1. Przed przygpieniem do malowania naig wyrowna i wygtadzic powierzchng przeznaczan
do malowania, naprawiuszkodzenia, wykoraszpachlowanie i szlifowanie. Naphie naley
powierzchn¢ zagruntowa.

2. Roboty malarskie wewirz budynku powinny by wykonywane dopiero po wyschkgiu

tynkow i miejsc naprawionych.



3. Wilgotnas¢ powierzchni tynkowych przewidzianych pod malowanieaniesienie powtok
systemowych powinna bynie wicksza nk 4% masy. Malowanie tynkéw o vgzej wilgotndci
niz podana mge powodowa powstawanie plam, a nawet niszczenie powtoki rséley.

4. Wewnytrz budynku pierwsze malowanéeian i sufitbw mana wykonywa& po zak@éczeniu
robét poprzedzagych, a w szczegolsoi: catkowitym ukdiczeniu robot budowlanych
i instalacyjnych, tj. wodoggowych, kanalizacyjnych, centralnego ogrzewaniazogsch,
elektrycznych itp. (bez zatenia zewgtrznych przykryw kontaktéw, wygtznikdéw lub opraw),
z wyjatkiem przyklejenia oktadzin (np.. tapet), zadoia ceramicznych ugdzen sanitarnych
(biaty monta) oraz armatury @ietleniowej (wyhczniki, lampy itp.) wykonaniu podktadow pod
wyktadziny podtogowe, dopasowaniu @kuwyregulowaniu stolarki okiennej i drzwiowej oraz
po zagruntowaniu wbow pokostem.

5. Drugie malowanie mma wykonywa po:

- wykonaniu tzw. bialego monta,

- po utazeniu posadzek (z watkiem posadzek z wyktadzin dywanowych).

Tynki przeznaczone do malowania powinny spétmastpujace wymagania techniczne:

- powierzchnia tynkow powinna bygtadka,

- wszelkie ewentualne uszkodzenia tynkdw powinny bgprawione przed przygtieniem do
malowania przez wypetnienie zaprawszkodzonych miejsc i zatarcie réwno z powierzghni
tynku

- Swieze tynki zewntrzne niedostatecznie skarbonizowane powinn§ pszed malowaniem
zafluatowane,

- przygotowana pod malowanie powierzchnia tynku ipoa& by oczyszczona od zanieczyszeze
mechanicznych (kurz, sadze, tluszcze itp.) i chemyich (wykwity z podtaa, rdza od zbrojenia
podtynkowego itp.) oraz osypgych s¢ ziaren piasku, a w przypadku tynkéw uprzednio
malowanych take oczyszczona z tuszgzj lub pyhcej sk starej powtoki malarskiej,

- nie zaleca simalowania tynkéw uprzednio malowanych innymi fampd®ez usuricia (zmycia
poprzedniej powtoki malarskiej, z wagkiem powtok z farb emulsyjnych); po oczyszczernjinok
nie powinien by rozmkkczony (np. gipsowy).

6.0 .KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST.01.00.



6.2 Kontrola jakosci robot

Kontrola jakd@ci polega na sprawdzeniu:

- podiaza,

- materiatow,

- warstw gruntujcych — w celu utatwienia kontroli jest wskazanessteanie powtok ranigcych
si¢ barwg.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.01.00.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg jestm?.

8.0 . ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.01.00.

8.2 Odbior robot

Badania powtok malarskich nakesprawdzt po 7 dniach pod wzegllem:
- rownomiernego rozieenia farby,

- jednolitego roziaenia farby,

- odporndci na wycieranie,

- odporndci na zarysowania,

- przyczepnéci do podiaa.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotycyce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatr$ai podano w ST.01.00.

9.2 Platnasé:

Ptatngci beda dokonywane na podstawie obmiaru rob6t zgodnietzpR ST.
Zakres robot jest podany w punkcie 1.3.

Cena obejmuje odpowiednio:

- przygotowanie podia,

- spoinowanie,

- szpachlowanie,



- fluatowanie tynkow,

- malowanie farl podktadow,

- malowanie farlp powierzchniowa,
- zagruntowaniglusarki, lub stolarki
- malowanisslusarki lub stolarki.
10.0. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot
Swiadectwo ITB 462/83
Swiadectwo ITB 565/85

PN 69/B-10280

ISO 12944



